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Katalog HY02-8001/DE
Allgemeine Merkmale

DELTA-Fluid

Radialkolbenmotor Industrietechnik GmbH

Typ MR, MRE

KONSTRUKTION
TYP

EINBAU
VERBINDUNG
EINBAUPOSITION

LEBENSDAUER WALZLAGER,
UMFANGSLAST

DREHRICHTUNG

MEDIUM

TEMPERATURBREREICH
MEDIUM

VISKOSITATSBEREICH 1)

SAUBERKEIT DES
BETRIEBSMEDIUMS

4=
[>m

Radialkolbenmotor mit konstanter Verdrangung
MR ; MRE

Fronteinbau

Verbindungsflansch

Alle (Installationshinweise Seite 34 beachten)

Siehe Seite 22 und 23

Im Uhrzeigersinn, entgegengesetzter Uhrzeigersinn, umkehrbar

HLP Mineraldle nach DIN 51 524 Teil 2; Medium Typ HFB, HFC und Bio-
Druckfliissigkeiten auf Anfrage.
FPM Dichtungen mit phosphorhaltigen Saure-Estern (HFD) erforderlich

t°C - 30° bis + 80°

v mm2/s 18 bis 1000: Empfohlener Betriebsbereich 30 bis 50
(Siehe Auswahl Medium Seite 6)

Hochster zuldssiger Verschmutzungsgrad des Mediums: NAS 1638 Klasse 9.
Daher empfehlen wir einen Filter mit einer minimalen Riickhalterate von B1q > 75.
Zur Gewahrleistung einer hohen Lebensdauer empfehlen wir Klasse 8 nach

NAS 1638.

Diese kann mit einem Filter mit einer minimalen Mindestriickhalterate von 35 >100
erzielt werden.

1) Zusétzliche Viskositatswerte kénnen Sie bei PARKER HANNIFIN - CALZONI
DIVISION erfragen.
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Funktionsbeschreibung Typ MR, MRE
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FUNKTIONSBESCHREIBUNG Das hervorragende Betriebsverhalten dieses Motors ist das Ergebnis einer eigenen
Entwicklung und einer patentierten Konstruktion. Das Funktionsprinzip dieser Entwicklung
beruht darauf, dass die Kraftiibertragung vom Stator auf die Antriebswelle (2) anstatt mit
herkdmmlichen Stangen, Kolben, Puffer und Stifte mit Hilfe einer mit Druck beaufschlag-
ten Olsaule (a) erfolgt.

Diese Olsaule befindet sich in einem teleskopférmigen Zylinder (1), der mechanisch an
den Lippen der Enden verbunden ist, welche dichtend zwischen der balligen Oberfléache
der Zylinderkdpfe (3) und der balligen Oberflache der Abgangswelle (4) ausgefihrt sind.

Diese Lippen behalten ihren kreisférmigen Querschnitt beim Aufbau des Druckes bei,
so dass keine Veranderung der Dichtungsgeometrie auftritt. Durch sorgféltige Material-
auswahl und Designoptimierung wurden Reibung und Leckageverluste auf ein Minimum
reduziert.

Der Verzicht auf Schubstangen stellt einen weiteren Vorteil dieser Konstruktion dar,
wodurch sich der Zylinder nur linear ausdehnt und zusammenzieht und keine Querkrafte
durch Schub auftreten. Dadurch treten weder Verschleil3 an bewegten Teilen noch
Seitenkrafte an dem teleskopférmigen Zylinder auf.

Durch dieses neuartige Design kénnen Gewicht und Grée im Vergleich zu anderen
Motoren dieser Leistungsklasse erheblich reduziert werden.

VENTILSTEUERUNG Die Ventilsteuerung besteht aus einem Drehkolbenventil (5) das von einer Drehkolben-
ventilantriebswelle (8) angetrieben wird und mit der Antriebswelle verbunden ist.

Das Drehkolbenventil dreht zwischen der Ventilgehduseplatte (6) und dem Druckring (7),
die mit dem Motorgehause fest verbunden sind. Diese patentierte Ventilsteuerung wird
durch Druck gewuchtet und kann thermische Ausdehnungen selbsténdig ausgleichen.

WIRKUNGSGRAD Diese Ventiltypen, kombiniert mit der neuratigen revolutionaren Zylinderanordnung,
ergeben einen Motor mit extrem hohen Werten fur die mechanischen und volumetrischen
Wirkungsgrade. Das Abgangsdrehmoment ist selbst bei niedrigen Drehzahlen schwan-
kungsfrei und der Motor liefert auch beim Anfahren unter Last eine hohe Leistung.
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Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Technische Daten Typ MR, MRE
. Min. Maximale
Tragheits- ::::s"es"::_ Anfahrdreh- Héchstdruck Drehzahlbereich Abgseti:gslei-
Verdrdn- | moment cer moment / 9 .
GroBe gung |rotierender T:;:::I:? Theore- Druckanschluss Spiilen Spiilen Gewicht
MO:;:::‘IEI‘- Telle ment Dret;‘sni:‘:ent kont. g:ig?ﬁ; zgﬁé A+B* Igi?l(jﬁ;‘:, ohne mit ohne | mit
\ J % p p p p p n n P P m
cm3 kg cm?2 Nm/bar bar bar bar | bar | bar | Umin | Umin | kW kw kg
33 32,1 4,32 0,50 90 1-1400 | 1-1400 | 6,6 | 10 30
57 56,4 4,76 0,90 90 1-1300 | 1-1300 | 11 17 30
73 72,6 14,03 1,20 90 1-1200 | 1-1200 | 15 | 20 38
93 92,6 15,11 1,50 90 1-1150 | 1-1150 | 17 | 25 38
110 | 109,0 16,19 1,70 90 1-1100 | 1-1100 | 18 | 28 38
125 | 1247 56,88 2,00 90 1-900 | 1-900 | 17 | 25 46
160 | 159,7 57,50 2,54 90 1-900 | 1-900 | 20 | 30 46
190 | 1916 58,20 3,05 90 1-850 | 1-850 | 24 | 36 46
200 | 1992 57,15 3,20 20 1-800 | 1-800 | 25 | 38 50
250 | 2509 60,80 4,00 90 1-800 | 1-800 | 32 | 48 50
300 | 304,1 65,43 4,80 90 (155 1-750 | 1-750 | 35 | 53 50
M | 350 | 3495 | 22590 5,57 90 mli’ta;1 1640 | 1-640 | 41 | 62 77
250 | 300 | 420 | 400
R | 450 | 4516 | 22980 7,20 9 ‘I’Zﬁ' 1-600 | 1-600 | 46 | 75 77
600 | 607,9 265,07 9,70 90 Sjﬁh; 1-520 | 1-520 | 56 | 84 97
700 | 7069 | 358,40 11,30 90 ° 1-500 | 1-500 | 65 | 97 97
1100 | 11258 | 451,50 17,90 20 0,5-330|0,5-330| 77 | 119 | 140
1600 | 15984 | 666,43 25,40 90 0,5-260|0,5-260| 96 | 144 | 209
1800 | 1809,6 | 854,10 28,80 90 0,5-250 | 0,5-250| 103 | 153 | 209
2400 | 2393,0 | 283540 38,10 90 0,5-220 | 0,5-220| 120 | 183 | 322
2800 | 2792,0 | 297570 44,50 920 05215 0,5215| 127 | 194 | 322
3600 | 3636,8 | 485140 57,90 920 0,5-150|0,5-180| 123 | 185 | 505
4500 | 4502,7 | 5015,10 71,70 o1 0,5-130 |0,5-170| 140 | 210 | 505
6500 | 6460,5 | 113766 | 103,57 o1 0,5-110|0,5-130| 165 | 240 | 797
7000 | 6967,2 | 113766 | 111,39 91 0,5-100|0,5-130| 170 | 250 | 797
330 | 3324 65.50 5.30 90 1-750 | 1-750 | 32 | 49 50
500 | 497,9 | 229,80 7,93 90 1-600 | 1-600 | 46 | 70 77
800 | 8042 | 35840 12,81 920 (155 1-450 | 1-450 | 65 | 93 97
M | 1400 | 13695 | 451,50 21,80 92 bar 15080 05280 77 | 102 | 145
R 210 | 250 | 350 | 400 |MitF1
R | 2100 | 20912 | 854,10 33,30 91 YZ(:]I 0,5-250 | 0,5-250| 100 | 148 | 221
3100 | 3103,7 | 297570 | 49,40 91 tdu'ﬁg) 0,5-215|0,5-215| 125 | 190 | 326
5400 | 5401,2 | 5015,10 86,01 92 0,5-120|0,5-160| 140 | 210 | 509
8200 | 82264 | 113766 | 130,90 92 0,5-90 |0,5-120| 170 | 250 | 807
HOHERE VERDRANGUNGEN FUR DIE MOTORSERIEN MRT - MRTE - MRTF LIEFERBAR

(*) Setzen Sie sich bitte mit PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION in Verbindung.
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Auswahl Medium Typ MR, MRE

DELTA-Fluid
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BEISPIEL: Bei einer bestimmten Umgebungstempe-
ratur betragt die Betriebstemperatur des Kreislaufes
50 °C. Im optimalen Beriebsviskositatsbereich (vec;
eingeférbter Bereich), entspricht dies den Viskositaten
VG 46 oder VG 68; wobei VG 68 gewahlt werden sollte.
WICHTIG HINWEIS! Die Temperatur des Leckdls
wird vom Druck und der Drehzahl beeinfluBt und ist
normalerweise héher als die Kreislauftemperatur

oder Tanktemperatur. Zu keinem Zeitpunkt darf die
Temperatur des Systems hoher als 80 °C betragen.
Falls die optimalen Betriebsbedingungen wegen
extremer Betriebsparameter oder hoher Umge-
bungstemperaturen nicht eingehalten werden kénnen,
empfehlen wir immer das Motorgeh&use zu spilen,
um die angegebenen Grenzwerte fir die Viskositét
einzuhalten.

Falls es zwingend erforderlich sein sollte, ein

Medium mit einer Viskositat iber dem empfohlenen
Viskositatsbereich zu verwenden, missen Sie sich
zuerst mit PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION
in Verbindung setzen, um eine Freigabe fur eine andere | Temperatur tin °C

Viskositat v (mm?2/s)

L/F{Ecl

Viskositat zu erhalten.

ALLGEMEINE HINWEISE

BETRIEBSVISKOSITATSBEREICH

VISKOSITATSBEREICHSGRENZWERTE

AUSWAHL MEDIUM
DER TEMPERATUR DER EINSTROMENDEN
(GEHAUSETEMPERATUR)

FILTERUNG

LECKLEITUNGSDRUCK GEHAUSE

,FPM“ DICHTUNGEN

|
Temperaturbrereich Medium !
Weitere Informationen beziglich der Wahl des Mediums kénnen bei PARKER HANNIFIN - CALZONI
DIVISION angefordert werden. Weitere Hinweise zur Installation und Inbetriebnahme finden Sie auf
Seite 34 dieses Datenblattes. Falls HF Druckflissigkeiten oder biologisch abbaubare Druckfliissig-
keiten zum Einsatz kommen, mussen Einschrankungen der technischen Werte berticksichtigt werden.
Siehe Informationblatt TCS 85, oder konsultieren Sie PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION.
Viskositét, Qualitat und Reinheit des Betriebsmediums sind die entscheidenden Faktoren, die die
Zuverléssigkeit, Leistung und Lebensdauer eines hydraulischen Bauteils bestimmen. Die héchste
Lebensdauer und Leistung kénnen nur mit Verwendung eines Mediums mit der empfohlenen Viskositat
erzielt werden. Bei Anwendungen, die Uber den angegebenen Bereich hinausgehen, empfehlen wir,
dass Sie sich mit PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION in Verbindung setzen.

Vrec, = empfohlene Betriebsviskositat 30...50 mm2/s
Diese ist die Viskositéat, die das Medium unter gegebener Temperatur beim Eintritt in den Motor besitzt.
Sie ist auch die Viskositét die innerhalb des Motorgehduses bei gegebener Gehausetemperatur vor-
liegt. Daher empfehlen wir eine Viskositat entsprechend der hdchsten Betriebstemperatur zu wahlen,
um innerhalb des empfohlenen Viskositatsbereiches zu bleiben. Um die héchste kontinuierliche
Leistung zu erreichen, sollte die Betriebsviskositét innerhalb des empfohlenen Viskositatsbereiches von
30-50 cSt liegen.

Es gelten die folgenden Grenzwerte:

Vminabs. = 10 mm2/s Notlauf, kurzzeitig
Vin. =18 mm2/s kontinuierlicher Betrieb bei gedrosselter Leistung
Vimax. = 1000 mm?2/s Kaltstart, kurzzeitig

Die Betriebstemperatur des Motors ist als die héhere von beiden Temperaturen, zwischen des
einstrdmenden Mediums und der Temperatur im Motorgeh&use definiert. Daher empfehlen wir

eine Viskositat entsprechend der héchsten Betriebstemperatur zu wahlen, um innerhalb des empfoh-
lenen Viskositétsbereiches zu bleiben (siehe Diagramm). Wir empfehlen, dass in jedem Fall die héhere
Viskositatsklasse gewéhit wird.

Die Motorlebensdauer héngt auch von der Giter der Filterung ab. Sie muss mindestens einer der
folgenden Reinheitsgrade entsprechen.

Filterklasse 9 nach NAS 1638
Klasse 6 nach SAE, ASTM, AIA
Reinheitsklasse 18/15 nach ISO/DIS 4406

Um eine héhere Lebensdauer zu gewéhrleisten, wird die Filterklassen 8 nach NAS 1638 empfohlen,
die mit einem Pg=100 Filter erzielt werden kann. Falls die vorgenannten Filterklassen nicht erreicht
werden kénnen, setzen Sie sich bitte mit uns in Verbindung.
Je niedriger Drehzahl und der Leckleitungsdruck des Gehauses sind, umso hoher ist die Lebensdauer
der Wellendichtung. Der maximal zuléssige Leckleitungsdruck des Geh&uses betragt

Prax =5 bar
Falls der Leckleitungsdruck hoher als 5 bar betrégt, kann eine spezielle 15 bar Wellendichtung
verwendet werden (siehe Seite 35, Dichtungen, Code F1).
Falls Betriebsbedingungen mit hohen Oltemperaturen oder hohen Umgebungstemperaturen
herrschen, empfehlen wir FPM Dichtungen zu verwenden (siehe Seite 35, Dichtungen, Code V1).
Die FPM Dichtungen missen mit HFD Flussigkeiten verwendet werden.
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Spiilverfahren
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Radialkolbenmotor
Typ MR, MRE

Drossel

SPULKREISLAUF
(DREHT NUR IN EINE RICHTUNG)

Drossel

1) ,VFC* Spiilventil.

1) Setzen Sie sich bitte mit
uns in Verbindung.
SPULKREISLAUF
(DREHT IN BEIDE RICHTUNGEN)

SPULVERFAHREN

HINWEIS1:

HINWEIS 2:

VOLUMENSTROM

Der Motor muss bei kontinuierlichem Betrieb entsprechend den Bedingungen
~Kontinuierlicher Betrieb mit Spllen” (siehe Betriebsdiagramm Seite 8 bis 18),
gesplilt werden, damit die minimale Olviskositat des Motorgehauses von

30 mm?2/s (siehe Seite 6 - Auswahl Drucklfissigkeit), nicht unterschritten wird.
Der Spulvorgang kann auch dann erforderlich sein, wenn der Motor auBerhalb
der Betriebsbedingungen ,Kontinuierlicher Betrieb mit Spilen®, betrieben wird,
aber das System die erforderliche minimale Viskositat (wie auf Seite 6 spezifi-
ziert) fir den Motor, nicht gewahrleisten kann.

Die Oltemperatur im Motorgehéuse kann durch Addition von 3 °C zur Motor-
auBentemperatur ermittelt werden (t, , siehe Abbildungen).

Der héchstzuldssige Leckleitungsdruck des Gehéuses betragt bei der Ver-
wendung von Standard-Wellendichtungen 5 bar. Informationen beziglich der
Auswahl der Drossel erhalten Sie bei uns.

TYP MOTOR VERSION YN oM

MR 33, 57,73, 93, 110 Q =5 U/min
MR-MRE | 125,160, 190,200, 250,300,330 | Q=6 /min
MR - MRE 350, 450, 500 Q =8 Umin
MR - MRE 600, 700, 800, 1100, 1400 Q = 10 Vmin
MR - MRE 1600,1800, 2100 Q = 15 Vmin
MR- R | 2400, 2800, 3100, 3600, 4500, 5400, | _ 0y
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad NV Wirkungsgrad Volumeter
MR 33 120 ARV A
\ —
105 § {300 bar}
§ 90 —F 9% i 250 bar] 2
c
75 — ]
£ = \\t 3
£
= 60 — = d——f 150 ban =| |
I = .
2 : 51 ~ 4
45 = ‘ ‘
o T — i ’7‘\’ %%N .
30 i 5
BREE
o~ R
* [ Umin][4 V/min ] [9VUmin] [13Umin] [181/mi [221/min ] \27|! '/\31 |! in | \36‘|/ in | '\:)}/ i 45|) i
min min min min min min min min min min min
| | | I I—l I I | | |

140 280 420 560 700 840 980 1120 1260 1400
Drehzahl in U/min

MR 57 210 \‘i = % % )*4,
180
L—96%
2
c 150
T g ! B 200 bar
S 91% _—
£ 120
g
=00 %—T L [
£ j<m_m\7 — (150 0ar. 4
S 90 — :
o 7 (=8: a—
1 1=83% i\s -
60 100 bar —t—— —5
e .
I I B - & T
—] L T
30 8
—
\@/_r]nl\[ [16Umin]  [24Umin]  [32Umin]  [39 Umin \W% Vmin|  [63Umin | [71 Umin |
— 11 | ] [ L1 ]
200 400 600 800 1000 1200 1300
Drehzahl in U/min
400 = p?
MR 73 2 2% % \H 08
2 \%2 \%2 &% \2 1
//
320 2
c (300 bar I
P4
£
= 250 bar =
S 240
£ Lt 96%—
g 200 bar 3
2 ( e
© /g
[a) 160 ‘
o 150 bar 4
J Nt =83% 100 bar
N
80 W R — 5
N ) e 3
[3Umin|[@Vmin |  [18Umin] [270min| [37Umin] [46Umin}’ [85Umin}” [64Umin] [73Umin | [82imin |
200 400 600 800 1000 1150

Drehzahl in U/min
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Kennlinien
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KENNLINIEN

1 Abgangsleistung

4 Kontinuierlicher Betrieb

MR 93

MR 110

MR 125

Drehmoment in Nm

Drehmoment in Nm

Drehmoment in Nm

(Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t = 45° C; P Leckleitung = O bar

2 Diskontinuierlicher Betrieb

450

400

300

200

100

500

400

300

200

100

600

500

400

300

200

100

5 Eingangsdruck

3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spilen

nt Gesamtwirkungsgrad

nvVv Wirkungsgrad Volumeter

= © 2. 2 2, ZO\S% <> <
™ < = NeYo, \e, S,
\3 : 2 @@%%% % I |
[
{300 bar T/ 2
—
[—
50 bar
R
-
200 bar
/ < 3
- {150 bar |
: 4
\\_'\(\*‘ ></
p—
=832 100 bar |
SNE [ | 5
Ny { A8
%\e’y (\\{\a Jag e '()
| |
[4umin|[11ymin] ~ [22Umin]  [33Umin].”" [44 min| " [56 Umin| [ 67 Umin|] [ 78min|  [89Umin | [100 I/min |
200 400 600 800 1000 1100
Drehzahl in U/min
o [z 5 LN\ ¥ \T %
& % 5 \% \% 4,& [ N
—
300 bar
2
250 bar
NG
200 bar
//~S)T70// 3
7 — 150 bar
L /:,,//2 4
N /Y S
=470
S —
'\\\/;b S ,;‘3“\ 1 5
S “ \\\,Qi\*‘\\
|
[4 Umin [ 13 /min | 26Umin|  [391/min [ 52 /min [651min] ~78Umin]  [92V/min}~ [105 /min]
200 400 600 800 1050
Drehzahl in U/min
= 3 © \ Z B2 < B <
2 22\ B B % VU I
i 300 bar ]
—
2
250 bar
— 200 bar
/ 3
Q—\\‘/ {150 bar |
Y . ; 4
St 100 bar — L
\ ///\ \\ |
PR %z ¥> & T S Wl—— 5
P I
\\{ 12 I/min |§j 30 limin = 50 /min | ——1| 68 min == 85 limin 105 /min
100 200 300 400 500 600 700 800 900

Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad NV Wirkungsgrad Volumeter
800 > © P 2,
MR 160 \E Z “;i —\fé%s:&;é é)ﬁp l;oﬁﬁ ////’—/ 1
700 -lﬂrﬂ : =300 bar]
e 2
§ 600 %ﬁv <$2{250 bar
£ ol 5%
= 500 ] N ey e 3
T %
400 =
£ Q% :
@ J—l/‘ { 7&9 T — 150 bar 4
o
=98, o [100 bar — 5
200 -] L OV o : === e =f s
[ ISYES S S |-k
— e ]
100 ———F ——r ———{ 50 ar | —
[5 min | 15 ymin [ {30 ymin | |45 |/m/in\ [60umin| [75umin]| |90 tmin] ml/min‘ [120 Imin| ]|
I 1T | | . I I I I I I
100 200 300 400 500 600 700 800 900
Drehzahl in U/min
T T o
MR 190 900 z oféiiéi?fi}ij’zjﬁb‘%@/ 1 1
800
qﬂo/ \ 2
£ 700
: |
< 600 3
N i
500
o
T
% 400 : j’L 4
= Ao Ao -
K[\
S L) B 7 Ihest e
300 SH
! /‘ ) —] {100 bar| § 5
200 @c%%b >~ — — st ]
l — :/’%/ \\0/ —
100 1 — ——— 50 bar | —1 ]
15@"930 |/rFr4;/minﬂeoT/min\ [75 min] [0 Umin] |[105 Imin] [120 min] 135 Vmin|{150 l/minf———
[ 1 I I 1 [ I I [1 Il I
100 200 300 400 500 600 700 800 850
Drehzahl in U/min
1000 o = =
MR 200 EERA AN 1
900
300 bar]
=z 700
s D
£ 600 & 3
§  s00 / LXL’*#T‘
£ | [ = 11
% I [ ﬂ 150 bar 4
5 400 %\% \ = = \\S\ @
5 ~¥—\/—'~
300 i ] 100 barg=<e [ S
k o\ \< *‘é‘g\“ o |
I A R R —
8 N~ k/ = 1 |
100 ————1 i
|15 iimirl {30 Vmin {25 min| {60 min] |75 imin |90 iimin] [105 imin 120 imin] [135 vmin] 150 min] 1165 Vmin ]
I | I _H [] I L1 I

100 200 300 400 500 600 700 800
Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; P Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spilen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad nvVv Wirkungsgrad Volumeter
212 Bl B\ & \& \%
MR 250 I TR AA A %\2? 1
1000 2
E
=z %250 bar
c
< % N 5
€ 800 &
5 ¥ 2 I h S 200 barl
ar
g (E e
£ 600 = 4
< ' ’ J i S {150 bar
b> Hy
400
: ‘\ — 1100 bar[ =] ZQ* 5
S\ - ] ™
‘\(,%% \S/ ] \Tﬁ%‘
200 ————— — [50 bar | B
1 11
5 /min}20 ¥min={ 40 /min [ 60 Umin =] 80 /min |—{100 ymin| ~ [120 ymin| [140 Vmin][[160 Umin] {180 Vmin}———]
| I I I 1 I | I I I 1
100 200 300 400 500 600 700 800
Drehzahl in U/min
Gl = = DATS) 2 B2 =,
MR 300 o] E B ERRN %Y | 1
R
1200 Sk s — 2
47 oo 7250 bar
s 1000 X =
n
LT -
c
£ 800 ' IR
o %%5“ } N
£ | — R L 4
% \ \ e ar
de &< S\ .
S Sy S =
400 o 100 bar Lrpie A =] 5
N B Fl e,
e e e e el e £ i
200 —— — g e e —
— L S —— i —_— |
] j////;/x L] — -
——{20 min[{40 /min|{60 I/min]| [80 I/min]| [100 I/min][120 I/min|[140 /min][160 I/min|[180 I/min| [200 I/min[{220 I/min
100 200 300 400 500 600 700 750
Drehzahl in U/min
1400 ST W e e N
MR 330 2 2 2 2% e % A T N N S R
1200 Ay 250 bar]
I 1000 r 210 barj
£ ’
& 800 '
£
S
£
S 600 R
& |y
\ S 100 bar
400 < ———
[ W ’\>< —
" \> é‘*i‘j\\% \\\_\ 5
200 et
. . i [
I
30 /min 60 I/min ‘100||‘/rnirﬁ \130||/Tid [160 II/mil"‘ ‘1‘90I|/mirf \22? :/mid
100 200 300 400 500 600 700

Drehzahl in U/min
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DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad NV Wirkungsgrad Volumeter
1800 G = = .
MR 350 z \% % az %z o)@ %s% %, B, @% [
—
I
1600 [0l
1400 ] 2 2
£ ﬁ R
£ 1200 /\ “ N\ 3
5 U il \ —
£ 1000
E ol
< 4
g 800 s —t = T150 bar
a i SRS TS B
600 / / -(\\/ ) > > > > oS O~ OA& 1
/ 5 100 bar} 5
400 [N =N
N\ . | ] = " 1
S — = — Sy I [
200 (= — ——| — [ b
[10 min][[25 min||  [50 Umin] ~ [75Umin]  [100 ymin|  [125 iimin] 150 Umin| {175 Vmin}——[200 I/min}-{—
I I I 1 | I I I Il I
100 200 300 400 500 600 640
Drehzahl in U/min
= ™~ ~ O O, A O% O% =
MR 450 2200 7\2 AT I —
2000 300 bar
1800% = 2
5 1600 / // / Y N
£ V) I
= 1400 [~ ] > 3
o) ] NG Se
£ 1200 A
£ / N 4
S 1000 {150 barH
8 [ L] AW
ST Aol —e___&
800 u/f/ ’ I / > §\ > é& \<g\§\ x o H
600 1 100 barL ) |_/© Ak 1) Y 5
N — — I —
400 Epe=e— — — —
200 :’:////—/ — ——1} 50 bar E \\ |
‘Ellminﬁiio |/minF%/min\ [90 I/min]  [120 Umin] | [150 /min] [180 I/min] [210 I/min]| |[240 /min]|
1 1 1 1 1 1 1l 1 1
100 200 300 400 500 600
Drehzahl in U/min
= =3 ~ ™2 &, ) =z S 6 By
MR 500 2000—% \”’fé 2 \s \z 5 Vn g N Oy I ———
1800 25 250 bar|
e
1600% o da b X 2
1= #m & 4210 bar
Z 1400 & N
£ N7, — 3
5 1200 \ T / /
e e
[} Qe
1000 - 5 S
£ pE < 4
A 800 -
\ T e e
000 N B 5
G = = e e
400 o e s S
é:’%éi/—l//‘ —— oo —
200 Ee== —<
10 I/min[30 V/min] [60 I/min] [90 V/min| [120 /min| [150 I/min] [180 I/min] [210 I/min] [240 Umin] [270 /min] |
I I [ I I 1 I I I I I I I I
100 200 300 400 500 600

Drehzahl in U/min

7-9- 12 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




Katalog HY02-8001/DE
Kennlinien

DELTA-Fluid

Radialkolbenmotor Industrietechnik GmbH

Typ MR, MRE

KENNLINIEN
1 Abgangsleistung

4 Kontinuierlicher Betrieb

(Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; P Leckleitung = O bar

2 Diskontinuierlicher Betrieb

5 Eingangsdruck

3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spilen

nt Gesamtwirkungsgrad nvVv Wirkungsgrad Volumeter

= N [ 2 = & [ -
MR 600 3000 —% \*;2 & R NG N, N, 1
2700 % 3 300 bar
2400 2
£ ﬁ = : ;
= 2100 / @ 250 bar
£ RS
£ / / S 2 3
© 1800 f ~
IS
g 1500 / \
< HA — H 4
= 1 150 barge
o 1200 5
*® S S SS9
SOMRAN S T e
200 \ ‘ Pl SR oS e [0 A i
NN — {100 bar 5
= 25 P N L] T —
600 i 3%
i ] | — \“\74
300 =2 —— — {50 bar LI L
\10I/min’_‘f10 |{minﬁ?o |{min\ [100 I/min] [130 Vmin] [160 Vmin]| [190 I/min] [220 I/min]| [250 Vmin| [280 I/min]
50 100 150 200 250 300 350 400 450 520
Drehzahl in U/min
MR 700 2 e B & B \& & & \%& N
3300 2 2z 2 2 B B \g U\ g 1
3000 m 7300 bar
2700 oo = 22.% 2
S < 250 bar
Z 2400 sl S
£ S BN 3
% 2100
g 1800
£ \
< 4
[} 1500 ol f X {150 bar —}
R \ \\ S [STS] £ [T TIF
LS - &
200 j“\,:%b A 100 bar |} i 5
600 \ — | ] 1 1\070/7
= — [ —] ——
300 ] — 190 bar T N E—
= — ] ——]
[15 Umin[40 /min[— 80 I/min| ~ [120 /min] |[160 /min|| [200 I/min| [240 /min] [280 Vmin] [320 Umin| |
1 [T [ 1 I 1 1 1 I | I L1 I
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Drehzahl in U/min
3300 = S & ¥, ey & B
= (S % %, %
MR 800 3000 \g T2 3 % % % %o 1
@ o1 D% FSoN % 250 bar
2700 % . 2
S | ¥
> 2400 / o w-ﬂg T 210 bar
p 7 il
= 2100 = 3
c
g I Iy m—
1800 — —
2 \ — \74150 bar
< 1500 A o P b — s F—< 4
o RPN IS EON AN IR S~
5 1200 \ \ SH SRS 5 AS o>~ | AN \@Q\
L e
100 bar] ¥ie]
=== SE e
600 \=98,5%—1 _— | /%]
300 ——F—+— | [ ———t—s0bar %Z\:i
[20 |:min\ [60 Il/min‘ Wumin\ [140 /min] | [180 Umin] 200 I/min] |[260 I/min] [300 Vmin] [340 I/min|
I I I I I I I
50 100 150 200 250 300 350 400 450
Drehzahl in U/min
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DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; p Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad NV Wirkungsgrad Volumeter
5500 S @ = Y P BN
MR 1100 oo : 2 & % % 1
5 =
4500 TS
S [
> 4000
£
= 3500 — ) S— |
€ 3000 |/ | = ]
° S
E 2500 —
: N { e
=) 3 o Q0 | ST QY z d
2000 T e S QA§7®7§;ﬁf@ S
1500 \ \ | 100 bar ; 5
R - —
1000 nv=99% —
500 — E———— 50 bar f—{ —
(15 /min| [50 I/min’ﬁdﬁo I/min] [200 I/min] [250 I/min] [300 I/min] [350 I/min]
I L] | - I I I I L1
50 100 150 200 250 300 330
Drehzahl in U/min
~ [} 2 Y, A\
MR 1400 5500 R G N, 3G, @&(
5000 aYaY eva o
o — MR
£ 4000 / / s
£
GE) 3000 7
g 1{/F" VoS 7?*98% 150
< 2500 e o | Sede S
g I T s FAEs e ¥
2000 =
\ \ B 100 bar || o] AR
1500 5
u e
1000 =1 v=997% ——
%Q;zgg ——————{sobar [ ||
500 —1 = -
\15||/min\ [50 |ﬁin\ [100 /min]| [150 min|  [200 Vmin] [250 /min| | [300 V/min] [350 /min
[T I I I I I
40 80 120 160 200 240 280
Drehzahl in U/min
MR 1600 B e el 3 0e e p & 1
8000 R A P S
o //
B —
S
6000 i -
RN S B
-— NS co
£ 5000 R TR
E ]/ N I ] 200 barl§
Q07 V1 I
€ 4000 « 4
= / | K
o : iy
5 { S \}\\(\n 150 bar N
3000 N
[ S N e 5
2000 \ T [
i =99% — [ ié\ \;
| \’\,(\1‘“7“‘\
1000 - e
I
30 imin] [0 Umin 120 Umi 180 ymin | —"240 ymir 300 /mir} 360 Vmirl
—T T— | 1 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250

Drehzahl in U/min
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DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; P Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spilen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad nv Wirkungsgrad Volumeter
9000 ™ = o = & P 7
MR 1800 T N D B R
8000 %% @1300 bar
\ S ¥ 1
7000 ‘\5\@ & \,cj?
S \
‘c 6000 / / \ =010k
g ]
5000
§ I \ ¥
IS 98 5% ™ i 4
-OC‘_.) 4000 ] N {150 bar
a \ Sty S =
3000 — T S o ls %\T
|| 100 bar |19 5
2000
L nv=99% —1—1 - >‘<¢ ,\\\
— | nv — / /%,\:
1000 — 1 —1 50 bar ——]
[20 Umin}=60 /minF——F120 |/minf;jd1§ 1/min| [240 min] | [300 I/min] [360 I/min] [420 I/min]
I | | I [ 1 I ] [ 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Drehzahl in U/min
3 B 2 ) o N No N
MR 2100 8000 z % % % %, % %4, 1
g 250 bar
7000 Rads 2
S | -
§ 6000 IS 6\(\ 4210 bar
R ?
S 5000 A = Ni
S &
S i \ &
E 4000 j A 5 4
_05 / ( éf\\e D§\u g}\o 4§l o
[a) W ol I
3000 7-4100 barE g
| <] — 6T 5
2000 — o0’ — =177
=9 -l 1]
NI — 1 ] ——
1000l S f———F————+——— 50 bar
St 1 | -
[20 I/min][60 I/min]  [120 /min|  |[180 I/min] | [240 Vmin|  [300 Vmin| [360 /min]  [420 /min]  [480 I/min]
1 L1 [ 1 1 1 L1 [l 1 [ 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Drehzahl in U/min
B8 5 2 ® 2 % B e %,
MR 2400 11000 : 2 % % % % % % % 9
5
10000 Q{? g 300 bar
e 9000
oy
Z 8000 / L \
€ 7000 2
@ “
S 6000 o
E 5000"’1' { A 9 7\ T / 150 bar \Z hdl
0] £99% —H — — S
100 bar 1 5
3000 —
\ \\ | 1l :>< || | I lﬁo\
2000 L) v=99, 5% — — =
— — —— 1 — — 50 bar &<
100 — — —
[25 ymin][[75 I/min] [140 1/min| [210 V/min] [280 I/min] [350 Umin| | [420 I/min] [490 I/min]
I I 1 1 1] [ 1 1] [ 1
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220

Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE

DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Radialkolbenmotor

Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t=45° C; p Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad NV Wirkungsgrad Volumeter
8 B & & 2 o &
MR 2800 13000 z \% 2 & 3 G
12000 <]
11000 e =
£ 10000 ¢ &6
z /% / o
£ 9000[—» ] N
é 8000 / / '
o
g 7000 ] / \/IL -
S 6000 EINIRN
a R / \L
5000 / ] ’
4000 100 b
IR o | | o RSl o] T — 5
3000 —— = i Sl R
2 -0 Bld— - — = = S
000 IL&: ;2?: A | {50 bar
1000 &
[25 |/Imin[‘ 80 I/Imin’*’_"MGO Illn‘ﬁin‘ \2‘40:/min\ ‘320:/m‘in‘ \490||/min\ ‘ [480 llmin‘H530II/min‘
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 215
Drehzahl in U/min
13000
MR 3100 3 ) S 3 2 & % %65 ’%
12000 S O G T T T N g S— —1
11000 % E=={250 bar
10000 & 2 %‘ @ —2
€ sl
Z 9000 XTT/ P 23 / \A
£ iy 3
*g 8000 / 7&\-’
€ 7000
o { f \L 150 bar|| ]
£ 6000 | N
5 5000 ’ 7. L/ i »
s e —
- I |
4000 100 bar
\
3000 \ VA BN ESA I i \%31“\\ N 5
\ N S — 1 =
2000 = ] ’é??:/: 1 1 50 bar [
gt} | —
1000 75 V/min[=[80 I/minf— | [160 Vmin[ ~ [240 Umin]  [320 Umin]  [400 Umin] | [480 ymin] [550 lmin]
I [ 1 [ 1 [ [ [ ] []
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 215
Drehzahl in U/min
‘C\I% oy = . 7 7 7 7
MR 3600 18000 T T T T T A O I I B
16000 ERX 300 barl
% @ % 2
14000
il
£ 12000 QS 3
c
g 100007 5 \
5 z \
£ S e AN 4
< 8000
[m] {‘ E‘S S
6000/ , t =z 7
N ] 5
4000 e
n\l:gg ° =~
20000 o —f—— — 1
[35 |/minh\1ooll/‘minl:qzoo II/mi‘n 300 II/min‘ [400 I/min] \50?:/min\
| 1 I H
15 30 45 60 75 20 105 120 135 150 165 180
Drehzahl in U/min
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DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t = 45° C; P Leckleitung = O bar
1 Abgangsleistung 2 Diskontinuierlicher Betrieb 3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spilen
4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad nvVv Wirkungsgrad Volumeter
22000 B2 8 5 & b & b %
MR 4500 \E z \z2 of&xfé oﬂé 0@, )4‘1/\0\%1_// L1
20000 ARy % ;@ ﬁm
18000 O% e 2
€ 16000 / 2 4250 bar
< Nl AT \ \\\
£ 14000 s ‘ \ 1 3
=Rt [ SIERES FEmitrmn e NN it
g 12000 ( / ) \\k\
i NN
ﬁ 10000 %@Q e Y 150 bar 4
s \ A GNP s
8000 \ S N o
6000 \ \ S 100 bar 5
4000 e 5% —
2000 >&ﬁz/ 50 bar
[35 I/min[{100 I/minf——{200 I/min|—{300 I/min] [400 ymin]  [500 V/min] 600 I/min
I I I I | I 1T 1T iH THH iH1N
10 30 50 70 90 110 130 150 170
Drehzahl in U/min
22000 B =) 3 P2 2 pa 6. 7. 2,
MR 5400 AR ARAAR AN 9
R T O EREs
18000 gw 3V 2
£ 16000 I\
: il
£ 14000 —] : 3
§ ool L™ B
g 12000 \ Qé)\a
G
£ 10000 N - Y 4
g 8000 / I & -t cg&“
6000 \ \ 5
4000 \ m/ -
2000 Tt
——
[35 I/min][100 I/min] [200 /min] ~ [300 /min] [400 I/min|  [500 /min]| [600 I/min]
I 1 I | I I I I I | I HHHHH HHHHHHHH A i HHH
20 40 60 80 100 120 140 160
Drehzahl in U/min
33000 5T E % % e % %
MR 6500 30000 \2 2 2 5 g G U 1
27000 @% E%gé 300 bar 9
917 p<<]
1S 24000 7 ! 6\/
bz N
£ 21000 i 3
N e e e
2 18000 { \ | X 8 i
(o] >,
E 15000 | 87 — 4
IS ?\ & (150 bar
0O 12000 W \ %g“ @“’ —
9000 \ ‘\ { 100 bar} 5
= 5 — — | — ]
6000 7= 98, ——
3000 | — —T 1 i ——+— 50 bar [
(35 I/Imin Ei/mir’E‘ZOO‘II/minf; 300 Il/miT\ ‘40(‘)Illmin‘ [500 |I/mh\ \60(‘) ‘/min\

10 20 30 40 50 60 70 80 90
Drehzahl in U/min
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Katalog HY02-8001/DE

Kennlinien

DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Radialkolbenmotor

Typ MR, MRE

KENNLINIEN
1 Abgangsleistung

2

(Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; p Leckleitung = O bar

Diskontinuierlicher Betrieb

3 Kontinuierlicher Betrieb mit Spulen

4 Kontinuierlicher Betrieb 5 Eingangsdruck nt Gesamtwirkungsgrad NV Wirkungsgrad Volumeter
B 28 B s % 9 %
MR 7000 33000 Q\g 2 2 % __% )"% Sy, s, Y, 1 1
30000 ;@@% -~~~ {300 bar]
27000 K &\u ,E @ ® 2
S < N
Z 24000 S v
£ / S 3
= 21000 4¢ <
5 2 & vi
£ 18000 T = —
E 15000 — 3 4
g & S
a \ 7> Pl I =
12000 l [
9000/ |- 5
Y s
6000 ¢ =98 5% £
3000 &g%z///:ﬁjﬂ/ 50 bar L.
: = : B
35 |‘min\1oo I/min[ [200 Vmin]  [300 I/min] | [400 I/min] [500 V/min| [600 I/min] [700 I/mi
I - I 1 | T T 1 ]
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Drehzahl in U/min
& =3 N 2 % 7 ) =) 2,
MR 8200 \% ‘;2 % \‘3; 5, )oﬁb 00‘%’ 7] s Q) 't I 1
33000 L NG —
5o ey
30000 %\ R [ 250 bar 2
A P
27000 : —
i — —
24000 i
= % 3
E 21000 J— ‘ Y
o o _ﬁ ;
= 18000 150 bar
15000 o] g 4
a SN
12000 \ \ i :
11100 bar &
N NS foSle” o q 5
SONAIN ESNIPRCSE S ST PN g
9000 - 985%] 5 = X éb %\% AT BG
6000 = ]
3000 —+1 — — L
35 II/minH1‘0i) I/minH2‘OOII/min‘ 300 I/min| [400 I/mi‘n‘ [500 |/Tin\ [600 ;/min‘ \700‘ /min] SO.(I).I/min
10 20 30 40 50 60 70 80 9(.). 100 110 120
Drehzahl in U/min
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DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; P Leckleitung = O bar
Mindestens erforderliche Druckdifferenz Ap mit Leerlaufdrehzahl (Welle ohne Last)
A
MR 2 2
L 2
33-110 N ST
R o
24 =
= >
S 2 S
£
E 16
Qo
g 12
[}
=
[a)] 8 L—
/
4
200 400 600 800 1000 1200 1400>
A Drehzahl in U/min
36 s
MR - MRE 5
32
125 - 330 A
28 /sy
/A T
5 24 A @Q_y
= 3> ||
I 16 *\$A19>‘62@
5 s
S 12 —
2 8 | ———
[m] — —T —
4 ] ///
] 1] >
100 200 300 400 500 600 700 800 900
A Drehzahl in U/min
36
MR - MRE . >
Q_
350 - 800 S o
2 &
&
24 S A
5 ¢y
E 20 S\Qgﬁg
= 16
Ke)
g 12
[$]
S
a 8 —
4
| \ \ >
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 640
Drehzahl in U/min
A
MR - MRE 28 (\.776/
- Q/ f
1100 - 2100 ”s oo
9 @@\Viﬁ\'\a
£ 20 — RS @}4—@*
Q /
£ 16 /
=
§ 12
S s
a /
4
| >

30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330
Drehzahl in U/min

7-9- 19 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm?2/s; t=45° C; p Leckleitung = O bar

Mindestens erforderliche Druckdifferenz Ap mit Leerlaufdrehzahl (Welle ohne Last)

A
MR - MRE % S
2400 - 8200 %2 s
28 S Y
/o |
S
g o el s
L %% e =
= y X/ 7 & D
S 16 // /;// > \2?0\0
g 12 N 7 A T
e p
a 8 -~ A
N A
4 )
I
I I >

|
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220"
Drehzahl in U/min

Minimaler Ladedruck wéhrend des Pumpenbetriebs

A
MR
<
33-110 36 L
= [=>)
32 @Q— ,\"b
X =
5 28 <
o Q_fb"’
= 24 7
X
g 2
2 18
pe)
8 12
= 8
4 =
‘ | -
200 400 600 800 1000 1200 1400
Drehzahl in U/min
A
MR - MRE 36 \0?9
&y
- <
125 - 330 2 s
. 28 K
© AR, K>
Ke) 74 N
g« S
T 20 / >4 XS
=) <5 )
5 e
3 16
©
8 12 —
= //
o = ——
[T T 1

100 200 300 400 500 600 700 800 900950
Drehzahl in U/min

7-9- 20 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Kennlinien Typ MR, MRE
KENNLINIEN (Durchschnittswerte) gemessen bei V =36 mm2/s; t= 45° C; P Leckleitung = O bar

Minimaler Ladedruck wiahrend des Pumpenbetriebs

A
MR - MRE 36 ‘Q’QQ
<, S,
350 - 800 " S
&Y
= 28 A Ao
s /®Q- K2
c 24 7 % o
g 20 e
3 16
el
S 12
£
S 8
4
\

‘ |-
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 640 =
Drehzahl in U/min

A

MR - MRE 32 s/?/ }&0
1100 - 2100 28 %ﬂgg S

. 24 A >

. 7

£ YAy,

%; 12 ~

Z s

£ . ——

- \

30 60 90 120 150 180 210 240 270 300 330>
Drehzahl in U/min

A
MR - MRE 40 ks
36 o)
2400 - 8200 & s
32 g S
N A S Ay ==
g = [
c 24 / /@Q- Y s > ==
£ VAR S AR AR £ %V Ay
_‘5 N/ P> {)\'LB‘Q
s 2 A7 b
® 16 s
T
| 12
£ —=
£ —
= \

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220>
Drehzahl in U/min
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DELTA-Fluid

. Industrietechnik GmbH
Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor

Umfangslast Typ MR, MRE

UMFANGSLAST x| MAX. ZULASSIGE UMFANGSKRAFT IM WELLENMITTELPUNKT
KURZZEITIG ZULASSIG BASIEREND AUF L419 5000 STUNDEN DREHZAHL
MOTORTYP | MIT WECHSELLAST | EINGANGSDRUCK | EINGANGSDRUCK | EINGANGSDRUCK | in U/min
Fin kN 1) 200 bar F in kN 150 bar F in kN 100 bar F in kN
MR 33 19,0 9,5 10,2 10,6 400
MR 57 19,0 9,5 10,2 10,6 400
MR 73 22,5 9,0 11,6 13,5 350
MR 93 22,5 9,0 11,6 13,5 350
MR 110 22,5 9,0 11,6 13,5 350
MR 125 22,5 5,0 9,9 12,9 275
MR 160 22,5 5,0 9,9 12,9 275
MR 190 22,5 5,0 9,9 12,9 275
MR 200 * - - - - -
MR 250 28,0 5,6 9,9 12,6 250
MR 300 28,0 5,6 9,9 12,6 250
MR 350 35,0 14,5 18,4 21,2 225
MR 450 35,0 14,5 18,4 21,2 225
MR 600 43,0 15,0 22,5 27,3 200
MR 700 43,0 15,0 22,5 27,3 200
MR 1100 54,0 18,5 28,5 35,2 150
MR 1600 68,0 26,2 40,6 50,0 125
MR 1800 68,0 26,2 40,6 50,0 125
MR 2400 85,0 50,1 66,0 76,8 110
MR 2800 85,0 54,0 69,0 79,4 100
MR 3600 108,0 55,0 90,0 103,0 100
MR 4500 108,0 78,0 97,0 109,0 85
MR 6500 134,0 74,0 123,0 141,0 50
MR 7000 134,0 74,0 123,0 141,0 50
MRE 330 28,0 4,5 8,5 11,9 250
MRE 500 35,0 12,4 17,3 20,8 225
MRE 800 43,0 8,5 19,8 26,3 200
MRE 1400 54,0 8,6 24,0 33,6 140
MRE 2100 68,0 12,5 35,6 48,3 120
MRE 3100 85,0 45,0 64,5 77,6 100
MRE 5400 108,0 63,0 90,2 107,3 80
MRE 8200 134,0 68,0 110,0 128,0 50
1) in Ubereinstimmung mit den dynamischen Betriebsbedingungen kénnen héhere Werte akzeptiert werden - MR 200* nur Code F1
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Katalog HY02-8001/DE

Lebensdauer Walzlager

Radialkolbenmotor
Typ MR, MRE

DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Lson

L1on betréagt die theoretische Lebensdauer, die normalerweise erreicht oder von 90% der Walzlager Gberschritten wird.

L1on

Motordrehzahl [U/min]

Lastkoeffizient

50% aller Walzlager erreichen Lgg, =5 mal L g,

Lastkoeffizient

Lebensdauerkoeffizient fir Standardwalzlager

Betriebsdruck in bar

MOTORTYP K MOTORTYP K MOTORTYP K
MR 33 2600 MRE 330 1000 MRE 2100 800
MR 57 2600 MR 350 1340 MR 2400 1020
MR 73 1540 MR 450 1340 MR 2800 1020
MR 93 1540 MRE 500 1215 MRE 3100 920

MR 110 1540 MR 600 1080 MR 3600 880
MR 125 1120 MR 700 1080 MR 4500 880
MR 160 1120 MRE 800 950 MRE 5400 730
MR 190 1120 MR 1100 1020 MR 6500 880
MR 200 1120 MRE 1400 840 MR 7000 880
MR 250 1120 MR 1600 920 MRE 8200 680
MR 300 1120 MR 1800 920
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Radialkolbenmotor
Typ MR, MRE

Katalog HY02-8001/DE

Abmessungen Motor

uuisiebleziyn
Jo12)980bUBbIUD

uuislebiaziyn wi

uuisieblaziyn
J9)1z19s8b6UBbiUe

uuisiabieziyn wi

(ge sueg ayals)
IN-lle1seg

ssnjyosuy

(sne apuausjiop
won) Buniyouyaiqg

"UaJeIp{ejuoy UoISINg IuozjeD

- UjluueH Jaxied spig fequeyel ebeyuy jne (0028 JHIN SIq 00¥2 HIN)
apuimabiyoy YLIOMUIAA WayoslipullAz yw esneyabjjusausgioyysiq
-aBlozuewonIq

N} 1/822 0S| 9pUIMEBIYOY YLOMUNAA SBUISUPUIIAZ /| USZINSSSN|yosuy
"0 |8)UIM 8YBIS uomisodpirepuels

(uapiom PuemMydsaB ,9¢ UBUUQY 008 IHIN ‘00

HIN‘009 HIN ‘00S IHIN ‘0S5 HIN ‘0S€ HIN ‘0€€ FHIN ‘00€ HIN ‘0S¢ HIN ‘002
HIN ‘06 HIN ‘091 HIN ‘G2 HIN ‘0L 1 HIN ‘€6 HIN ‘€2 HIN ‘2S HIN ‘€€ HIN)
yoeyse ebejuy Jne YyosuejISSN|YosSUY JOIBgYUaMYoS .2/ W

1/822 0S| epuimaBiyoy YLomyup WwayosupuliAz Jw ssnjyosuesBunyiepios
(L2 - 92 219S ayals Uspuaus|[o BYIZIesnz)

LN “IN-lIe1seg

(92 SUeS BysIs Bge|) IEIUONUSNUE|- HU Sl|SMUYEZ

Parker Hannifin Corporation

Hydraulics Group

7-9-24



2
o
<L
ar
L
o

L
Q
@)
L
-
c
O
@Q
42
2
C
42
0
-
O
=

Radialkolbenmotor
Typ MR, MRE

Katalog HY02-8001/DE

Abmessungen Motor
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DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor
Komponenten zur Drehzahlsteuerung Typ MR, MRE
MECHANISCHER TACHOGENERATOR ENCODER
TACHOMETER ANTRIEB ANTRIEB ANTRIEB
Schliissel C1 Schliissel T1 Schliissel Q1
2x M8x45 (2x M8x50)* 2x M8x45 (2x M8x50)* 2x M8x30 (2x M8x35)*

@7y @7y (C
(62
() * Motor MR 73-93-110-125-160-190-200-250-300 MRE 330
( )** Motor MR 33-57

INCREMENTELLER ENCODER
ABMESSUNGEN

schutz antriebsflansch encoder |

encoder

293

61 L1 (siehe Seite 25)

Buchse im Lieferumfang enthalten

o, = 126° fir die Motortypen MR 33-57

o, = 54° fur die Motortypen MR 73-93-110-125-
160-190-200-250-300 MRE 330

o = 45° fur alle anderen Typen
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Katalog HY02-8001/DE
Komponenten zur Drehzahlsteuerung

DELTA-Fluid

Radialkolbenmotor Industrietechnik GmbH

Typ MR, MRE

INCREMENTELLER ENCODER
SCHALTPLANE

in eine Richtung

in zwei Richtungen

Buchse

—-

Buchse

Stecker | |
D1
1, 1
i L
< * 4 4
|- ©
ﬁ 3 3
T T °

—p
o— -
5&
Y
Y
®

INCREMENTELLER ENCODER
TECHNISCHE DATEN

Farbcode und Belegung der Adern

Netzanschluss (8 bis 24 V Gleichstrom)

Ausgang Phase B (max. 10 mA - 24 Vcc)

1 Braun
2 | WeiB3
3 |Blau

Netzanschluss (0 V Gleichspannung)

4 |Schwarz

Ausgang Phase A (max. 10 mA - 24 Vcc)

Encodertyp:
Netzspannung:
Stromabgabe:
Stromabgabe:
Ausgangssignal:

Ansprechfrequenz:
Anzahl der Impulse:
Drehgeschwindigkeit:

Betriebstemperatur Medium

Lagertemperatur
Lebensdauer Walzlager:
Gewicht:

Schutzklasse:

Verbinder
EINE DREHRICHTUNG

ELCIS mod. 478
8 bis 24 Vce
120 mA max

10 mA max

Phase A- nur eine DREHRICHTUNG
Phase A und B in zwei DREHRICHTUNGEN

100 KHz max
500 (weitere - max. bis 2540 - auf Anfrage)

Immer mit der Motorhéchstdrehzahl
kompatibel

0-70°C

-30 - +85
1,5x10° U/min
100 gr

IP 67 (mit Schutzeinrichtung und Verbin
dungelement montiert)

ZWEI DREHRICHTUNGEN

RSF3/0,5 M (Lumberg) Stecker
RKT3-06/5m (Lumberg) Buchse
RSF4/0,5 M (Lumberg) Stecker
RKT4-07/5m (Lumberg) Buchse

Hinweis: Buchsenkabelldnge 5 m.
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Katalog HY02-8001/DE

Rohrverbindungsflansche

Radialkolbenmotor
Typ MR, MRE

DELTA-Fluid

Industrietechnik GmbH

STANDARDVERBINDUNGSFLANSCH

Hydraulics Group

Schitssel C1 Flansch wird mit Schrauben und Dichtungen geliefert.
D
. . BESTELL- BESTELL-
MR (zylindrisches | |, SCHLUSSEL | SCHLUSSEL
Rohrgewinde)
73-93-110
125 - 160 - 190 "
200 - 250 3/4 38 262 098 229 394
300 - 330
350 - 450
500 11/4" 39 262 089 229 395
600 - 700
800
1100 - 1400
1600 - 1800 11/2" 45 262 093 229 396
2100
2409 2800 11/2" 59 264 572 229 397
3600 - 4500
5400 "
2 58 272 724 229 398
Bis 6000 PS| zulassig 8500500
Zylindrisches Withworth Rohrgewinde nach ISO 228/1
SAE VERBINDUNGSFLANSCH
Schliissel S1
Schliissel T1
Schliissel G1
Schiliissell 1
Flansch wird mit Schrauben Dichtungen geliefert. FPM Dichtungen auf Anfrage.
D METRISCH UNC
MR SAE H | X v BESTELL BESTELL
MRE PSI " mm Z/T |SCHLUSSEL| Z(") | T |SCHLUSSEL
NBR NBR
73-93-110
125-160-190 | 5000 | 34" | 19 | 38 | 55 | 222 | 476 |M'%%° 277205 |@m-16 25 | 223335
300 - 330
350 - 450
6039200 5000 1" 25 39 60 26,2 | 52,4 | M10/25 | 277297 |3/8"- 16| 25 223 336
800
} ;88 - }ggg 4000 [ 11/4"| 31 45 75 | 30,2 | 58,7 | M10/25 | 277299 |7/16"-14| 30 | 223337
2100 6000 1" 25 45 71 27,8 | 57,15 | M12/22 230166 |7/16"-14| 30 342 092
2400 - 2800 3000 | 11/2"| 37 59 86 35,7 | 69,8 | M12/30 | 277 301 1/2"-13| 30 223 338
3100 6000 | 11/2"| 37 59 100 | 36,5 | 79,4 | M16/30 | 230168 |5/8"-11 | 35 349068
36005020 | 3000 | 2 | 50 | 58 | 112 | 429 | 77,8 | M12/30 | 277303 | 1/2-13| 30 | 223339
650g2-02000 6000 2" 50 58 116 | 44,45| 96,82 | M20/35 | 230170 | 3/4"-10| 38 342 547
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DELTA-Fluid

Radialkolbenmotor Industrietechnik GmbH

Typ MR, MRE

Katalog HY02-8001/DE
Kupplungsstlicke - Adapter mit PaB3feder

KUPPLUNGEN
-
F E
- - A
1Standard Zahnwelle Ausfuihrung N1 (siehe Seite 26).
12255 465 203 114 56 39 47 54 15,5 34,5
2505500 465 202 135 71 49 60 64 15 45
35%63‘50 465 201 155 80 55 68 68 18,5 55,5
8000 2° 465 200 171 90 61 75 80 19 59
1200 464 785 186 | 106 | 73 | 885 | 855 | 20 65,5
1609 - 1800 465199 224 118 | 83 98 | 107 22 78
2400 " 2800 465 198 265 132 | 93 | 112 | 127 23 97
3600 o200 474 692 355 150 | 113 | 126 | 165 30 140
8500 on 0° 422544 390 195 | 126 | 140 | 185 38 147
ADAPTER MIT PASSFEDER
1 2—

1Standard Zahnwelle Ausfiihrung N1 (siehe Seite 26).
2 Passfeder DIN 6885

MR BESTELL- R d I D L b t Passfeder (mm)
MRE SCHLUSSEL | EX DIN 5463 (mm) k6 DIN 6885
12360 271117 A8x32x38 383 | 155 | 58 | 50 | 10 | 61 10x8x45
2595500 271118 A8x42x48 483 | 15 | 70 | 60 | 14 | 735 14x9x56
3595570 271 119 ABX46X54 543 | 185 | 80 | 75 | 16 | 84 16x10x70
6005220 271120 A8X52x60 603 | 19 | 90 | 80 | 18 | 94 18x11x70
1100 - 1400 271 121 ABX62X72 723 | 20 | 105 | 98 | 20 |109,5| 20x12x90
1600 - 200 271 122 A10x72x82 823 | 22 | 118 | 118 | 22 | 123 | 22x14x110
2400 - 2800 271123 A10x82x92 92,3 | 29 | 130 | 148 | 25 | 135 | 25x14x140
3600 0d> 00 272 719 A10x102x112 | 1123 | 30 | 160 | 188 | 28 | 166 | 28x16x180
8500 on ° 223 476 A10x112x125 | 1256 | 38 | 185 | 188 | 45 | 195 | 45x25x180
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Abmessungen bremse Typ MR, MRE
BREMSENTYP B 190 B 300 B 450 B 700 B 1100 B 1800 B 2800
MOTORTYP 125 - 160 250 - 300 350 - 450 600 - 700 1100 - 1400 1600 - 1800 | 2400 - 2800
MR - MRE 190 330 500 800 2100 3100
Entspannungsbuchse Leckleitungsanschluss Ablaufstutzen
Leckleitungsanschluss
L6 L7 L21
D6 D7 L22
—\ / — T10
[N} +
| -
| [
|
i
i
o T - o o
! N . o
E """ ‘:f” - "":4:7" o Tt 11 et 5 4 o '3 ﬁ (] 8
i i N Q g O &
—-= =4 bttt L e Q
o o
L10 w
L11 3
1 |
! I
- Z
L/ — Py
o
L2 ® Gleiche MaBe
Ablaufstutzen
L3 L4 Standard Zahnwelle Lecklljeituungsanschluss
L1 L5 Ausfuhrung N1

(siehe Seite 26)

ol,02 entsprechende Winkel an Ablaufstutzen 1 und 2, und Gehauseablassstutzen 1 und 2

Hydraulics Group

BR.IFYN;SE L1 |L2|L3|L4| L5 | L6 | L7 |L10|L11|L21|L22 D1 D2 | D3 D4,g|D5| D6 | D7 | D9 |D12| D13 [T10| ail a2
B190 |121| - |22|14| 67 | 41 |29,3) 20 | 72 | 50 |35,5 250(225| 160 | - |G1/4"|G3/8"|10,5|M12 28 |22°30'| 22°30'
B300 |136| - (25|15 81 | 42 39,5/ 21 | 86 | 60 | 46 256|232| 175 | - |G1/4"|G3/8"|10,5|M12 28 |22°30'| 22°30'
B450 |147| - |27 15| 97 49,5/ 36 | 24 |100| 74 56,5 296/266| 190 | - |G1/4"|G3/8"[13,5|M12| | h 28 | 22°30'| 22°30'

Seite 26 26.07
B700 (172| - |28|15|101| 55 | 46 | 25 |105| 78 | 62 | Schlissel |320(290| 220 | - |G1/4"|G3/8"|13,5| M12 Schiiissel 28 | 22°30'| 22°30'
N1 D1
; N1-D1-
kompatibel F1

B 1100 |188|20 |26 |24 |117| 71 |53,5 48 |120| 88 | 72 360|330 | 250 |120/G1/4"|G1/2"| 15 |M12 28| 0° 0°
B 1800 |216| - |28|21|132|63,5/58,5| 34 |135/100| 79 423/380| 290 | - |G1/4"|G1/2"|17,5|M12 28 | 22°30'| 22°30'
B 2800 |263| - |30|24|153| 87 | 67 |42,5/165|120| 99 494440| 335 | - |G1/4"|G1/2"| 19 |M12 28 |22°30'|22°30'
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Katalog HY02-8001/DE Radialkolbenmotor

Bremse Technische Daten Typ MR, MRE

TECHNISCHE DATEN (bei Betrieb auBerhalb dieser Parameters bite PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION kontaktieren).

BREMSENTYP
MERKMALE
B 190  B300 | B450 | B700 | B 1100 | B 1800 | B 2800
STATISCHES BREMSMOMENT Nm | 1250 | 1800 | 2650 | 4000 | 6200 | 11400 | 17100
DYNAMISCHES BREMSMOMENT Nm 870 1200 | 1450 | 2200 | 4200 | 6250 | 12000
BREMSENLOSEDRUCK bar 28 28 27 27 27 30 30
MAX. BETRIEBSDRUCK bar 420 420 420 420 420 420 420
TRAGHEITSMOMENT ROTIERENDER TEILE | kgm2 | 0,0047 | 0,0062 | 0,029 | 0,043 | 0,061 0,20 0,27
GEWICHT kg 32 39 54 74 100 158 262
125 250 350 600 1100 | 1600 | 2400
MOTORTYP MR MRE 160 300 450 700 1400 | 1800 | 2800
190 330 500 800 2100 | 3100
SCHLUSSEL Beispiel: BREMSE - B 450 N1 N1 V1 **
1. BREMSE - B 450 N1 N1 V1 ** . .
B 190 Bremse flr Motorgrée C
B 300 Bremse flir MotorgréBe D
B 450 Bremse flr MotorgréBe E
BREMSENTYP
B 700 Bremse flr Motorgrée F
B 1100 Bremse flr MotorgroBe G
B 1800 Bremse flr Motorgré3e H
B 2800 Bremse flr MotorgréBe |
2. BREMSE - B 450 N1 N1 V1 ** i ]
N1 Zahnwelle ex DIN 5463 (siehe Seite 26)
ABGANGSWELLE D1* Zahnwelle DIN 5480 (siehe Seite 26)
F1* Zahnnabe DIN 5480 (siehe Seite 27)

* bitte PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION kontaktieren.

3. BREMSE - B 450 N1 N1 V1 ** R ) ]
N1 Hohlwelle fur Motortyp N1 (siehe Seite 26)
EINGANGSWELLE
D1 Hohlwelle fiir Motortyp D1 (siehe Seite 26)
4. BREMSE - B 450 N1 N1 V1 ** i R
N1 NBR: Mineraldl
DICHTUNGEN Vi * FPM Dichtungen
U1 keine Wellendichtungen (fur Bremse)

* bitte PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION kontaktieren.

5.BREMSE - B 450 N1 N1 V1 **
GESONDERT Platz fir PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION

7-9- 33 Parker Hannifin Corporation
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Radialkolbenmotor
Typ MR, MRE

Einbau
Jede Einbauposition

- Beachten Sie die Position des Leckleitungsan-

schlusses (siehe unten)

Installieren Sie den Motor richtig.

- Installationsflache muss eben und biegesteif sein N v
Mindestzugfestigkeit der Schrauben entspr. DIN 267 X
Teil 3 Klasse 10,9 VRN

- Beachten Sie das vorgeschriebene Anzugsmoment 7 N

Rohre, Rohrverbindungen

Verwenden Sie passende Schrauben!
- In Abhéngigkeit des Motortyps entweder Schraub-
oder Flanschverbindung verwenden
Fur die Installation passende Schlduche und Rohre
verwenden
- Beachten Sie die Herstellerangaben!

Vor der Inbetriebnahme mit Druckflissigkeit befiillen
- Vorgeschriebenen Filter verwenden!

Kupplung

- Fur die Installation Schrauben
verwenden

- Gewindebohrung in der
Antriebswelle verwenden

- Mit Abziehvorrichtung
demontieren

/ Bogenverzahnte Kupplungsnabe

. Kupplungsnabe zum
Entfernen abschrauben

ABLAUF UND SPULLEITUNGEN - BEISPIELE FUR DIE INSTALLATION

Hinweis:
Motor nicht leerlaufen kann.

Installationanweisungen fiir Motoren
der Serien MR - MRE

Leckleitung (Niederdruck) fhrt zurlick zum Tank.

Belliftungspunkt Tank oberhalb angeordnet
\ \\ %) Beltftungspunkt
N° 2 Spann-
schraube flr
Bellftungspunkt

(auf Anfrage)

Kuhlkreislauf fur hochlastigen,

kontinuierlichen Betrieb Beluftungsschraube

(auf Anfrage)

*

Spulen p max= 5 bar
*) Gesonderte Ausflhrung fir Anwendungen, wo die Gerate mit
Ol befllt werden missen.(z.B. in salziger Umgebung)

Positionieren Sie die Leckleitung so, dassder T
Y

%

Bremsenlése-Druckleitung drucklos machen

Dichtung
Motorgehduse Zuleitung
Beluftung

Installationanweisungen fiir Motoren
der Serien MR - MRE mit Bremsen

Leckleitung (Niederdruck) fihrt zuriick zum Tank.

Kuhlkreislauf flr hochlastigen, kontinuierlichen Betrieb

Spllen p max= 5 bar
Hydromotoren ohne Wellendichtung mit Bremse verwenden.
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Bestell-Nr. Typ MR, MRE
SCHLUSSEL Beispiel: MR 160C - N1 M1 F1 N1 N **
1.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N MR Standard 250 bar max. kontinuierlich
BAUREIHEN — .
MRE Beispiel 210 bar max. kontinuierlich
2.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** SCHLUSSEL| MR 33 A MR 57 A
cm3 32,1 56,4
SCHLUSSEL MR 73 B MR 93 B MR110 B
cm3 72,6 92,6 109,0
SCHLUSSEL MR 125 C MR 160 C MR 190 C
cm3 124,7 159,7 191,6
SCHLUSSEL MR 200 D MR 250 D MR 300 D MRE 330D
cm3 199,2 250,9 304,1 332,4
SCHLUSSEL MR 350 E MR 450 E MRE 500 E
cm3 349,5 451,6 497,9
. o SCHLUSSEL MR 600 F MR 700 F MRE 800 F
GROSSE UND VERDRANGUNG cm?3 607,9 706,9 804,2
SCHLUSSEL| MR 1100 G MRE 1400 G
cm3 1125,8 1369,5
SCHLUSSEL | MR 1600 H MR 1800 H | MRE 2100 H
cm3 1598,4 1809,6 2091,2
SCHLUSSEL | MR 2400 | MR 2800 | MRE 3100 |
cm3 2393,0 2792,0 3103,7
SCHLUSSEL | MR 3600 L MR 4500 L MRE 5400 L
cm3 3636,8 4502,7 5401,2
SCHLUSSEL | MR 6500 M MR 7000 M MRE 8200 M
cm3 6460,5 6967,2 8226,4
3.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** N1 Zahnwelle DIN 5463 (siehe Seite 26)
D1 Zahnwelle DIN 5480 ((siehe Seite 26)
WELLE F1 Zahnnabe DIN 5480 (siehe Seite 27)
P1 Welle mit Passfeder (siehe Seite 27)
B1 Zahnwelle B.S. 3550 (siehe Seite 26)
4. MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** N1 keine
Q1 Encoderantrieb (siehe Seite 28)
DREHZAHLSENSOR C1 Mechanischer Tachometerantrieb (siehe Seite 28)
T1 Tachogeneratorantrieb (siehe Seite 28)
M1 Incrementeller Elcis Encoder eine Richtung
B1 (500 Impulse/U) (siehe Seite 28) zwei Richtungen
5.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** N1 NBR Mineraldl
DICHTUNGEN F1 NBR, 15 bar Wellendichtung
\Al FPM Dichtung
U1 keine Welledichtung (fur Bremse)
6.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** N1 kein (MR 33 - MR57 siehe Seite 24)
C1 Standard. PARKER HANNIFIN CALZONI DIVISION (siehe Seite 30)
S1 Standard SAE metrisch (siehe Seite 30)
VERBINDUNGSFLANSCH T Standard SAE Einheitsgewinde grob (UNC) siehe Seite 30)
G1 SAE 6000 psi metrisch (siehe Seite 30)
L1 SAE 6000 psi Einheitsgewinde grob (UNC) siehe Seite 30)
S3 Standard SAE metrisch Motor integriert (siehe Seite 25)
G3 SAE 6000 psi metrisch Motor integriert (siehe Seite 25)
7.MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** N Standarddrehrichtung (im Uhrzeigersinn: Einlass A,
DREHUNG entgegen Uhrzeigersinn: Einlass B)
s umgekehrte Drehrichtung (im Uhrzeigersinn: Einlass B,
8. MR 160C - N1 M1 F1 N1 N ** entgegen Uhrzeigersinn: Einlass A

GESONDERT .

‘ Platz fir PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION
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